Softwarearchitektur: FMS_uC SW (statische Ansicht)
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Legende
Kommunikation dber RTE-Layer (Rte_Call_syntax] - Applikation und die Software- SWCASILB % Funktionale Sicherheit-relevante o-@ Serverinterface
[*1] Rte_Read_MotorHall_raw_SV (), Rte_Write_HBrdgEnable (), Gpio_Init(), Applikation Komponente K / Software-Komponente
Gpio_SetPin(), Gpio_ReadPin() etc. SIS P ®(  Client Interface
Kommuniktion tber RTE-Layer (Rte_Call_ syntax) o)  Sender Interface
[*2] Rte_Call_Pwm_StartChannel (), Rte_Call_Pwm_SetDutyCycle (), RTE - Run-Time Umgebung (mit DaVinci CDD ASIL B % Funktionale Sicherheit-relevante _
Rte_Call_Pwm_StropChannel() etc. generiert) Komponente Complex-Device-Driver-Komponente O Receiver Interface
Kommunikation Gber RTE-Layer (Rte_Call_syntax)
[*3] Rte_Read THbrdg _raw_SV(), Rte_Read_BatVolt_raw_SV (), .
Rte_Read_MotorSpann. raw. SV() etc. BSW % \Blzzltco fo\i’:i\:/;;eq ifoDr:&C:Ir:ielr:;Sn g;ur:ert). BSWC % Basis-Software-Komponente von
Kommunikation tiber RTE-Layer (Rte_Call_ syntax) ’ Komponente Vector-Stack
[*4] Com_SendSignal (), Com_ReceiveSignal, Com_TxConfirmation(),
Com_RxIndication () etc. Schnittstelle zu Hardware-Software-
[*5], [*6] [SICI-Kommunikation (Send Data), SICI-Kommunikation (Receive Data) Interfaces
[*7], [*8] [Lese Stromwert: CURR_MON und CURR_VREF
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