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[D2] Softwarearchitektur: FMS_µC (Interaktion mit Peripherie und HSI – ADC, GPIO und PWM )
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[D2.2] Schleife, zyklisches GPIO-Lesen von µC HW [5 ms]

[wahr]

[D2.2] Schleife, zyklisches GPIO-Lesen von µC HW [5 ms]

[wahr]
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Normal Operation Mode (nach dem Start-up) – Einlesen und Schreiben der Peripherie von BSW

update IN:
- GPIO-Register

update IN:
- ADC-Register

- filtern,
- normieren,
- prüfen

[D2.1] Schleife, Einlesen von ADC-Werten aus BSW [5 ms]

[wahr]

[D2.1] Schleife, Einlesen von ADC-Werten aus BSW [5 ms]

[wahr]
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[D2.3] Schleife, zyklisches GPIO-Schreiben von µC HW [5 ms]

[wahr]

[D2.3] Schleife, zyklisches GPIO-Schreiben von µC HW [5 ms]

[wahr]

Schreibe in GPIO-Kanäle

update OUT:
- GPIO-Register

[SR] I_HBrgEn_State

Lese ADC-Kanäle

[SR] I_THbrdg_raw_C_SV

[SR] I_BatVolt_raw_V_SV

[SR] I_MotorSpann_raw_V_SV

Lese alle GPIO-Kanäle

µC HW SW-Kontextgrenzen (HW HSI)

[SR] I_MotorHall_raw_Nbr_SV
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[D2.4] Schleife, zyklische PWM-H-Brücke-Ansteuerung [5 ms]

[wahr]

[D2.4] Schleife, zyklische PWM-H-Brücke-Ansteuerung [5 ms]

[wahr]

Siehe Diagramm: [D7 (D7.4)]

[SR] I_MotCtrlDir

Schreibe in GPIO-Kanäle
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